Maestria en Mecatronica.

Tutorias 2019

Nombre

Proyecto

Tutor

Codirector

Amador Gonzalez
Enrique

Ortiz Gutiérrez José
Alberto

Poblete Salinas Luis
Alberto

Vidal Cuevas Jesus
Emmanuel

Desarrollo, implementacion y
validacién de un sistema de
adquisicion de datos para un probador
de relajacion de esfuerzos para
elastémeros

Control no lineal tolerante a fallas para
sistemas mecatrdénicos via
desigualdades matriciales lineales

Disefio de un regulador difuso para
sistemas mecatronicos descritos por
modelos descriptores tipo Takagi-
Sugeno

Navegacion autbnoma integrada con
protocolo V2X

Dr. Juan Benito
Pascual Francisco

Dr. Victor Estrada
Manzo

Dr. Tonatiuh
Hernandez Cortés

Dr. Francisco Rafael
Trejo Macotela

Dr. Leonardo
Israel Farfan
Cabrera

Dr. Miguel
Angel Bernal
Reza

Dr. Victor
Estrada Manzo

Dr. Daniel
Robles
Camarillo




Maestria en Mecatronica.

Tutorias 2018
Nombre Proyecto Tutor Codirector
Alberto Rodriguez Algoritmos de inteligencia artificial Dr. Julio César Dr. Luis Enrique

Adrian

Angeles Meneses
Aridelci

Aparicio Lozada
José Fernando

Campoy Waldo
Israel

Hernandez Huerta
Eduardo

Martinez Velazquez
Francisco Javier

Najera Hernandez
Erick

Neri Mufioz Martin

aplicados a la agricultura de precision

Control del balanceo de un papalote
para la generacion de energia eléctrica

Disefio y fabricacién de una maquina
triboldgica de cuatro bolas con control
de velocidad, temperatura y carga
aplicada

Disefio e implementacion de una
estrategia de control para el aterrizaje
suave de un vehiculo aéreo no
tripulado

Algoritmo para el control coordinado
de alertas para suministro de
medicamento en Smart hospital's
mediante kilobots

Aplicaciones de observadores no
lineales para el diagnostico y
aislamiento de fallas, reconstruccion
de entradas desconocidas en sistemas
mecatronicos

Andlisis y control de vibraciones en
una estructura flexible, usando un
absorbedor activo tipo rotacional

Sintonizacion del parametro difuso m
para el algoritmo de clasificacion
difuso c-means, utilizando algoritmos
Bio inspirados: aplicado a un robot
tractor

Ramos Fernandez

Dr. José Gerardo
Benitez Morales
Dr. Armando Irvin
Martinez Pérez

M. en M. Mario
Alberto Magafia
Méndez

Dra. Ocotlan Diaz
Parra

Dr. Victor Estrada
Manzo

M. en C. Luis
Alberto Zamora
Campos.

M. en C. Marco
Antonio  Marquez
Vera

Ramos Velasco

M. en C. Javier
Hernandez
Pérez

Dr. Julio Cesar
Ramos
Fernandez

Dr. José
Gerardo Benitez
Morales

Dr. José
Gerardo Benitez
Morales

Dr. Miguel
Angel Bernal
Reza

Dr. Hugo
Francisco
Abundis Fong

Dr. Julio Cesar
Ramos
Fernandez




Maestria en Mecatronica.

Tutorias 2017
Nombre Proyecto Tutor Codirector
Azpeitia Ponce Desarrollo de un sistema mecatrénico M. en C. Luis M. en C. Mbnica
Alexander para el andlisis de la marcha humana. Alberto Zamora Martinez Olguin
Campos

Bautista Tlayamanco

César

Garcia Flores Azael

Hayyim

Hernandez
Hernandez Juan
Hernandez Rios
Edgar Rafael

Hernandez Santos

Issac

Olvera Rosales

Rogelio Benjamin

Soto Guerrero
Alvaro Daniel

Disefio, fabricacion y control de una
maquina tribolégica de erosion.
Interaccion de un humano con un
robot a partir de ademanes.

Vehiculo aéreo no tripulado con
alimentacion desde tierra.

Sistema teleoperado en configuracion
maestro-esclavo entre un robot
haptico Phantom Omni y un robot
Puma.

Desarrollo de un robot mévil con
estrategias de control inteligente.

Desarrollo de algoritmos para la
navegacion autbnoma de un robot
tractor utilizando RTK-GPS para la
agricultura de precision.

Sistema de balanceo de un papalote
para la generacion de energia
eléctrica.

Dr. Armando Irvin
Martinez Pérez
Dr. José Gerardo
Benitez Morales

Dr. Julio César
Ramos Fernandez
M. en M. Mario
Alberto Magafia
Méndez

Dr. Julio César
Ramos Fernandez

Dr. Julio César

Ramos Fernandez

Dr. José Gerardo
Benitez Morales

Dr. Edgar Vera
Cardenas

M. en M. Mario
Alberto Magafia
Méndez

Dr. Filiberto
Mufioz Palacios
Dr. José
Gerardo Benitez
Morales

M. en C. Luis
Alberto Zamora
Campos

Dr. Eduardo
Steed Espinosa
Quezada

M. en C. Javier
Hernandez
Pérez




Maestria en Mecatronica.

Tutorias 2016
Nombre Proyecto Tutor Codirector
Garcia Nava Salatiel Disefio y fabricacion de un molino de Dr. Armando Irvin Dr. Filiberto

De Dios Garcia Julio

César

Ramirez Hernandez

Ervin Brandon

Zufiga Pefia Nadia

Samantha

Cruz Zuhiga Juan
José

Cortés Gutiérrez
Raudl

Duran Candelaria

Julio Gerardo

Chavarria Séptimo
Misael

alta energia con control de velocidad
para la obtenciéon de semiconductores
organicos.

Disefio e implementacién de
estrategias de seguimiento de
trayectoria con evasion de obstaculos
para un vehiculo aéreo no tripulado.
Desarrollo del sistema de
comunicacion y navegacion para
sistemas auténomos heterogéneos
multi-agentes.

Transporte de carga utilizando
multiples vehiculos aéreos no
tripulados.

Disefio mecanico y analisis
aerodinamico de una plataforma para
vehiculo no tripulado multirotor.
Algoritmos para la detecciony
aislamiento de fallas en los actuadores
de un tractor agricola autbnomo.
Algoritmo para la navegacion de un
robot movil utilizando OPENCV y
aprendizaje no supervisado con
técnicas neurodifusas.

Construccion e instrumentacion de un
aeronave de ala fija con control en el
cabeceo.

Martinez Pérez

Dr. Julio César
Ramos Fernandez

Dr. José Gerardo
Benitez Morales

M. en M. Mario
Alberto Magafia
Méndez

Dr. Armando Irvin
Martinez Pérez

Dr. Julio César
Ramos Fernandez

Dr. Julio César

Ramos Fernandez

Dr. José Gerardo
Benitez Morales

Mufioz Palacios

Dr. Filiberto
Mufoz Palacios

Dr. Eduardo
Steed Espinosa
Quezada

M. en C. Marco
Antonio
Marquez Vera
Dr. Eduardo
Steed Espinosa
Quezada

M. en C. Marco
Antonio
Marquez Vera
Dr. Filiberto
Mufioz Palacios

M. en M. Miguel
Angel Aguilera
Jiménez




