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Dr. Tonatiuh Hernández-Cortés en 2005 recibió el título de Ingeniero en 
Robótica por parte de la Escuela Superior de Ingeniería Mecánica y 
Eléctrica Unidad Azcapotzalco del Instituto Politécnico Nacional en la 
Ciudad de México. En 2012 y 2016 obtuvo los grados de Maestría en 
Ciencias y Doctorado en Ciencias, ambos en Ingeniería Mecánica en la 
Sección de Estudios de Posgrado e Investigación de la Escuela Superior 
de Ingeniería Mecánica y Eléctrica Unidad Zacatenco del Instituto 
Politécnico Nacional. Participó como Investigador asistente en el centro 
de Caos y Redes Complejas, en la Universidad de Hong Kong, China. Es 
autor/coautor de más de 20 artículos en revistas y conferencias.
Actualmente es profesor investigador del programa educativo en 
Ingeniería Mecatrónica en la Universidad Politécnica de Pachuca, es 
miembro del Sistema Nacional de Investigadores desde 2018. 
Sus principales intereses en investigación incluyen: control de sistemas 
no lineales, teoría de regulación difusa, robótica, sistemas difusos, caos y 
aplicaciones en tiempo real.
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