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MAPA CURRICULAR DEL PROGRAMA EDUCATIVO EN COMPETENCIAS PROFESIONALES DE
INGENIERIA MECATRONICA

COMPETENCIA
PRIMER CICLO DE FORMACION

1. Gestionar el mantenimiento a sistemas mecatronicos vy
robdticos mediante herramientas administrativas, técnicas de
diagnéstico y prediccion de fallas, asi como procedimientos de
mantenimiento especializado para reducir el tiempo paro,
incrementar la disponibilidad del equipo y contribuir a la
rentabilidad de la organizacion.

1.1 Mantener equipos mecatronicos y robéticos con base en un
plan de mantenimiento y mediante técnicas y procedimientos de
mantenimiento establecidos bajo el marco normativo y de
seguridad para disminuir el tiempo de paro del equipo e
incrementar su vida util.

1.2 Formular estrategias de prevencion de fallas en maquinaria y
equipos mecatronicos y robéticos mediante técnicas de analisis
de causa y efecto de falla, monitoreo de parametros de
funcionamiento para proponer correcciones e incrementar la
disponibilidad del equipo.
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2. Desarrollar soluciones de automatizacion de procesos
productivos y servicios mediante la incorporacion sinérgica de
elementos mecanicos, eléctricos, electronicos, control y sistemas
robéticos para mejorar la productividad y calidad del proceso vy
producto.

2.1 Planear automatizacion de procesos mediante el diagndstico
de las necesidades de automatizacion para estructurar la
propuesta de ejecucion del proyecto.

2.2 Automatizar procesos de produccion o servicios con base en
un proyecto de automatizacion mediante la programacion,
implementacion e integracion de sistemas mecatronicos,
robéticos y elementos de automatizacion e interfaces para su
optimizacion y contribuir a la seguridad, calidad y productividad
de la organizacion.

3. Disefar sistemas mecatronicos y robéticos con base en los
requerimientos del proceso y la deteccion de areas de
oportunidad mediante metodologias, herramientas de disefio,
simulacion y manufactura para brindar soluciones tecnolégicas
innovadoras a las necesidades de los procesos productivos y|
servicios.

3.1 Formular disefos de sistemas mecatronicos y roboticos con
base en los requerimientos del proceso, herramientas de disefio
y simulacién para atender una problematica o area de
oportunidad de procesos industriales y servicios.

3.2 Evaluar factibilidad técnica de disefios de sistemas
mecatrénicos y robodticos mediante prototipos y pruebas
considerando la normatividad aplicable para su aprobacion vy
desarrollo.
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PLAN DE ESTUDIOS DE LA CARRERA DE

INGENIERIA MECATRONICA
EN COMPETENCIAS PROFESIONALES

AREAS DEL CONOCIMIENTO
COMPETENCIAS LENGUAS HT [He [TH [ ¢ | FoORmACION ciENTIFICA | HT |HP | TH | ¢ FORMACION TECNOLOGICA we | TH DESARROLLOHUMANO | HT [Hp | uT [ ¢ | TOTAL | TOTAL T?)TEAL T(;rEAL % TOTAL ROR
HT HP Horas | crépros | COMPETENCIA
Inglés | 48 | 42 | 90 | 6 |Algebralineal 30 | 75 |105] 7 Desarrollo humano y valores 25 |20 | 45 3
Inglés 11 67 | 23 | 90 | 6 |Probabiidad y estadistica 22 |s3|75]s L":’"ge"c“‘ emocional y manejo | 4 | 59 | 45 | 3
Inglés 111 68 |22 | 90 | 6 |Funciones matematicas 2055|755 ishikdadosioagnitivacy 11|34 |45 3
Inglés IV 66 | 24 | 90 | 6 |Quimicabasica 23 | 52| 75| 5 Etica profesional 25 |20 | 45 | 3
Inglés V 48 | 42 | 90 | 6 |Fisica 33| 579|686 Habilidades gerenciales 25 |20 45| 3
Inglés VI 48 | 42 | 90 | 6 |caiculo diferencial 10 |41 |60 4 Liderazgo de equipos dealto | o5 | 5 | 45 | 5
-, Inglés VIl 15 | 75 | 0 | o [Estuctwraypropiedadesdelos | 43 | 55 | 45| 3 i76 o 3146 i —
Inglés VIl 26 | 64 | 90 | 6 |Electricidad y magnetismo 34 [41]|75]| 5
Inglés I1X 15 | 75 | 90 | 6 [Calculo integral 25 |50 )75 5
Expresién Oral y Escrita | 23 | 52 | 75 | 5 |Fisica paraingenieria 18 | 42 | 60 | 4
Expresion Oral y Escrita || 25 | 50 | 75 | 5 |Termodindmica 16 |29 | 45| 3
Mateméticas para ingenieria | 19 | 41|60 4
Matematicas para ingenieria || 30 |45 | 75| 5
449 | 511 960 | 64 302 [ 613] 915| 61 127 | 143] 270 | 18
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PLAN DE ESTUDIOS DE LA CARRERA DE
INGENIERIA MECATRONICA

EN COMPETENCIAS PROFESIONALES

AREAS DEL CONOCIMIENTO

y -

COMPETENCIAS LENGUAS HT |HP | TH | C FORMACION CIENTIFICA HT |HP |TH | C FORMACION TECNOLOGICA HT HP TH c DESARROLLO HUMANO HT | HP | HT | C TOTAL TOTAL Tc[’)TEAL T?JTEN- %TOTALPOR
HT HP HORAS CREDITOS COMPETENCIA
Metrologia 30 45 75 5
(e alaingenieria y a4 16 60 "
gl de sistemas y 25 50 75 5
Procesos de manufactura 35 40 75 5
Dibujo para ingenieria 36 54 920 6
Mecanica de cuerpo rigido 30 60 90 6
Administracién del mantenimiento 40 35 75 5
Circuitos eléctricos y electrénicos 38 52 90 6
Seguridad y medio ambiente 40 20 60 4
Herramientas computacionales 15 30 45 3
Sistemas digitales 45 45 90 6
I de interfaz 35 70 105 7
Sensores y actuadores 20 40 60 4
Cinemética de mecanismos 38 52 920 6
Programacién estructurada 30 45 75 5
Sistemas neumaticos e hidraulicos 40 50 920 6
C I6gicos p: 43 47 90 6
Resistencia de materiales 20 70 90 6
de robots i 19 a1 60 4
Programacion de periféricos 36 54 20 6
ESPECIFICAS Automatizacién industrial 52 | 38 90 6 1202 2053 3255 216 60.28%
Control de motores eléctricos 28 32 60 4
Modelado y simulacion de sistemas 40 35 75 5
Disefio y seleccion de elementos mecanicos 30 60 90 6
Cinematica de robots 40 35 75 5
de proy de 21 24 45 3
Disefio de sistemas mecatrénicos 23 52 75 5
Ingenieria de control 26 49 75 5
g asistida por p 30 45 75 5
Dinamica de robots 30 45 75 5
Sistemas de vision artificial 17 58 75 5
Adquisicion y procesamiento digital de sefiales | 24 36 60 4
F ion de sistemas 25 50 75 5
Wi de sistemas y 24 51 75 5
Control avanzado 34 ! 105 7
de 40 80 120 8
Control de robots 35 40 75 5
Sistemas de produccién industrial 24 36 60 4
Estancia | 0 120 120 8
I 0 180 180 "
0 0 0 o 1202 | 2053 | 3255 | 216
T‘:I)ARLA:E 449 | 511 960 | 64 302 | 613 | 915 61 1202 | 2053 | 3255 | 216 127 | 143 | 270 | 18 2,080 3,320 5,400 359 100%
% TOTAL 38.52% 61.48% 100%
ELABORO: Comité Académico de la Ingenieria Mecatrénica REVISO: Direccion Académica
APROBO: CGUT.yP. FECHA DE ENTRADAEN VIGOR: de2017
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