
 

 Guía de estudio para el Examen de Control para el ingreso a la Maestría en 

Mecatrónica 

 
TEMARIO: 

 

Modelado de sistemas dinámicos 

• Modelado de sistemas mecánicos. 

• Modelado de sistemas eléctricos. 

Representación de una ecuación diferencial en el dominio de la frecuencia y en forma matricial 

• Representación de una ecuación diferencial en el dominio de la frecuencia a través de 

• una función de transferencia 

• Representación de una ecuación diferencia en espacio de estados en su forma canónica 

• controlable 

Reducción de diagramas a bloques. 

Comportamiento de los sistemas de control con retroalimentación 

• Respuesta transitoria de los sistemas de primero orden. 

• Respuesta transitoria de los sistemas de segundo orden. 

• Error en estado estacionario 

• Controlador P, PD, PI y PID 

Diseño de sistemas de control en espacio de estados 

• Controlabilidad 

• Observabilidad 

• Diseño de un control por retroalimentación de estados 

• Diseño de un observador de estado completo 
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